RAGNO Palazzani MOD. XTJ 48
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RAGNO XTJ 48/R (VERSIONE RUOTE)

ROTAZIONE CONTINUI
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RAGNO XTJ 48/C (VERSIONE CINGOLATA) // 16
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™ RAGNO XTJ 48R MODELLO RAGNO XTJ 481C
— 36KW MOTORE DIESEL INSONORIZZATO "KW
220V-2,2KW MONOFASE 220V-2,2KW MONOFASE
380V-SKW TRIFASE MOTORI ELETTRICI 380V-10KW TRIFASE
A3 ASS| SU CINGOLI IN GOMMA
CON 6\ 8 RUOTE TELAIO PORTANTE LARGHEZZA VARIABILE
GX4 TRAZIONE OLEODINAMICA INDIPENDENTE
Z KM \ 26% VELOCITA' MAX APPROX | PENDENZA MAX. APPROX 1,4 KMH \ 40%
360° CONTINUI ROTAZIONE TORRETTA 360° CONTINUI
2.400 X 800 MM NAVICELLE AEREE INTERCAMBIABILI (DIWENSIONI MAX) 2.400 X 800 MM
30° + 80° ROTAZIONE DELLA NAVICELLA 90" + 80°
1201200 KG PORTATA UTILE 1201200 KG
98° - 126° STABILIZZATORI AD ARTICOLAZIONE VARIABILE 96° . 126°
4.100 X 6.300 MM STABILIZZAZIONE A GEOMETRIA VARIABILE CON INGOMBRO MININO 4.350 X 6,300 MM
1,160 MM CON 6 RUOTE 7,450 MM TELAIO STRETTO |
1.620 MM CON 8 RUOTE LARGHEZZA MINIMA (SENZA NAVICELLA AEREA) 1.900 MM TELAIO ALLARGATO
11,000 KG PESO 13.200 KG
6.500 KG PRESSIONE MAX. AL SUOLO DI UNO STABILIZZATORE (GIRCA) 5.800 KG
4.4 KGICMZ PRESSIONE TEORICA AL SUOLO IN FASE DI TRASFERIMENTO (CIRCA) 0,66 KG\CMZ




RAGNO Palazzani MOD. XTJ 48

posizione stabilizzatori \ outriggers positions | positions Béquilles \ abstiitzvarianten
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CINGOLI\ CRAWLER | CHENILLES \ RAUPEN RUOTE | WHEELS | ROUES | REIFEN
4350 x 6000 W1 XL1T mm 4100 x 6000
W2XL2 mm 4720 x 6780
5070 x 5310 W3XL3 mm 4820 x 5310
W4XL4 mm 5580 x 5960
5650 x 4500 W5 XL5S mm 5400 x 4500
W6 XLE6 mm 6270 x 5000

datl tecnlel Informativi o soggett] a varlazions senza preavviso
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